Roboter-X-Zangen

Stand: 01.2011

Beispiele fir den industriellen Einsatz (auszugsweise)

Elektrodenarme fir Roboter-X-Zangen

Type | E-Arm | Abstand Type | E-Arm | Abstand
031 |60x40| 250 061 |{90x 40| 250
&5 032 [60x40] 300 g 062 |90 x 40| 300
i 033 |60x40| 400 063 |90x 40| 400
034 |60x40| 500 064 |90x 40| 500
Type | E-Arm | Abstand Type | E-Arm | Abstand
| e=p | 071 |60x40| 250 " 141 |[60x40| 250
| BT 072 [60x40| 300 S8 (142 [60x40| 300
073 |60x40| 400 143 |60x 40| 400
074 |60x40| 500 144 |60 x 40| 500
Type | E-Arm | Abstand
156 |bis@49| 150 Type | E-Arm | Abstand
g 157 | bis @ 49 200 171 |90 x 40 500
158 |bis @ 49| 250 Ef‘" 172 [90x 40| 550
159 |bis@ 49| 300 173 |90 x 40| 600
160 |bis@ 49| 350 174 |90 x 40| 650

WMA ist Generalvertreter fir NIMAK-Schweilfmaschinen in Baden-Wiirttemberg

Technische Anderungen, die dem Fortschritt dienen, behalten wir uns vor.
© by WMA Schmidt & Bittner GmbH, Baumwaide 23, D-74360 lIsfeld-Auenstein, Tel. +49 7062 9066-0, Fax +49 7062 9066-20

inffo@wma-sb.de oder wma-sb@t-online.de, http://www.wma-sb.de Rob-X-Zangen-1




